ANALISIS DE LA
DEFORMACION
INTERNA

PRACTICO 1




DEFORMACION

Cualquier cambio en la posicion o en las relaciones
geométricas internas sufrido por un cuerpo como
consecuencia de la aplicacion de un campo de esfuerzos.

Puede constar de hasta 4 componentes:
Traslacion- cambio de posicion
Rotacion -cambio de orientacion

Distorsion-Cambio de forma —
Dilatacion-Cambio de volumen

curved particle paths
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Figure 2.4 Homogeneous deformations of a rock with
brachiopods, reduction spots, ammonites and dikes. Two
different deformations are shown (pure and simple shear).
Note that the brachiopods that are differently oriented before
deformation obtain different shapes.




TIPOS DE DEFORMACION

CONTINUA 7 \

o /

A Jr
|z -

Figure 2.6 Discrete or discontinuous deformation can be

DISCONTINUA

approximated as continuous and even homogeneous in some
cases. In this sense the concept of strain can also be applied to
brittle deformation (brittle strain). The success of doing so

depends on the scale of observation.




MEDIDA DE LA DEFORMACION
INTERNA

e Cambios enlalongitud de las lineas (def. longitudinal)
e Cambios en los angulos (def. angular)
e Cambios de volumen
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Deformacion angular
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Otros conceptos

e Razén axial: S1/52
e Cldlculodel area: A=S51*S2-1

e Angulo del eje de mayor estiramiento= 6’
—>

Plano de cizalla




Clasificacion de las elipses de
d efo r m a C i 6 n Field 1: Stretching along X and Y
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Figure 2.10 Classification of strain ellipses. Only the lower s 17 Field
part of the diagram is in use because X > Y. Note that Field 2 is § e @
divided in two by the constant area line. The plot is called an X-Y n | Field \"\,____‘ Area increase
plot, but we could also call it an X-Z plot if we plot the largest 3 @ ~Constant areq _ ==
and smallest principal strains. Based on Ramsayand Huber (1983). @ Area decrease
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Modelo de cizalla simple con cartas

Deformacion heterogénea
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Ejercicio 1
Ubique las elipses de deformacion
delafigura 1 enlagraficadela

figura 2. Observe los distintos
campos de deformacion.

Fielr/

'e”?%\, Ny
A N < W
Field 2+ _«- + —+ 1+ 1+e;=10+1

1+ ¢

N

Fig. types of structures predicted to occur in each
strain field. After Ramsay (1967).
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Ejercicio 2
La figura 4 representa una muestra en la que se
han determinado sus principales ejes de
deformacion. Se cortaron dos laminas delgadas
perpendiculares a dos de los ejes principales
(Figura 5). Mida el estiramiento de los ejes de

los elipsoides en cada |[dmina y calcule su valor
medio. Combine esos valores hasta encontrar la

Semi-minor Semi-major  Semi-minor

axis axis axis
razon 1+el: 1+e2: 1+e3. Grafique el elipsoide
de deformacién en un diagrama de Finn en la
figura 6.
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Diagrama de Flinn
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Ejercicio 3

La serie de figuras 7, representa distintos pasos de un circulo al ser
deformado homogéneamente por cizalla simple.

Para cada paso de la deformacién, es decir para cada elipse, calcule:

e Latraslacion segun el eje x de la cizalla.

e El angulo de cizalla y, y la deformacién por cizallay.

e Los ejes de elongacion mayor (e1) y menor (e2)

e El estiramiento S1y S2

e Larazon axial Rs=S51/S52

¢ El Angulo del eje de mayor estiramiento 6’

e Calcule el drea o el cambio de area A=51.52 - 1 para cada elipse
e Represente en la misma graficaRs, el y e2 contra el angulo de
cizalla.

¢ Grafique la posicion de cada elipse en un diagrama 6’ vs g

¢ Grafique la posicién de cada elipse en un diagrama 1+e2 vs 1+el
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