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EXAMEN DE ALGEBRA LINEAL 1 - MATEMATICA - 23 DE JULIO DE 2013

1+ ) Iy
T 1+x ... Io
1. Sea A = ’ ' ’ ’ con x; € R.
I Ay w1+ In
a) Para n = 4 calcular det(4).
b) Para n = 4 determinar el menor rango posible de A.
¢) Obtener v demostrar la expresion general para det(A) en funcion de xy.....x,,.

2. a) Usando una proyeccién calcular la distancia del punto (1.—1.1) a la recta generada por el
vector (1.0.2).
b) Hallar la matriz (en la base canénica) que corresponde a la rotacion en R? de dngulo 7 respecto
de la recta generada por el vector (1,0,2).

3. Sea V un K-espacio vectorial de dimensién n v S un subespacio de V. El anulador de S es:
S— = {feV*: f(s) =0¥s € S}.SiB={t1.....0r.y21..... Uy} €s una base de V siendo

[, v, una base de S, consideramos B* = {0 .. Ope Oy o0y TV la base dual de
B.
J [ . T A
a) Probar que {&,41...., On}t C S—yvquesige S—entonces g =Y ., g(vi)o,.
h) Probar que {0, oq..... &, } es una base de S— v deducir que dim(S=) = n — dim(S).
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=T, probar que V* = S=2 T~

d) Si T es otro subespacio de V™ tal que V' =

7
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Q") D A —+Xy=0 => det(4)20 = ch%oAQS
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