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Para ubicacic en como objetos brillantes, el
usuario puede establec oara evitar videos generados en noches
muy nubosas.

El usuario puede ingresar los datos de conexiéon a un servidor FTP, adonde enviar los videos de la
noche, durante el dia.
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Detenido a las: 13-Nov-2021 10:05:55

Bolidos vl1.3

enerales (propios del dispositivo,
puerto GPS, el solar max)

Controles (iniciar, tomar foto, grabar
video, previsualizar)

Datos servidor FTP
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j§ DIAGRAMA DE FLUJO — “RUN”

Obtener parametros de la interfaz

Leer resolucion de params.txt

Tareas “previas’™ —

Determinar framerate efectivo

preparar todo y

comenzar
adquisicion.

Calcular elevacion solar (el_sol)




DIAGRAMA DE FLUJO —
“RUN"

Condiciones de

visibilidad: 2es de

noche o de dia¢

el_sol < el_sol max?

Obtener tiempo CPU (t)

y

Escrbir elevacion solar en status

!

Crear (si es necesario) carpeta JD

Enviar por FTP archivos que no terminan en F

y

i

Obtener un snapshot (snp1) Renombrar archivos enviados (xxx_F.yyy)
! !
Pausar delta_t Pausar 0.01 5
, !
Obtener un snapshot (snp2) Obtener tiempo CPU

<Segundos de t <0275

Y

Calcular elevacion solar (el_sol)

Actualizar Station_X.jpg con snp1
Actualizar Station_X.txt con t

y

(Calcular fraccion de nubosidad (FM)




Calcular ic=<I>,

Calcular mediana de dist: de (1,J) a (icjc)
(rm)

. nFr esel nimero de frames adquiridos nDif>=nThr
nFR_MAX es el nimero méximo de frames dado por tiem i
. de duracion max de video y e framereate efectivo nFr<nFR_MAX
A

rm<=rmT?

] B
“despejado”, <

Pausar delta_t

Detener adquisicion|
Obtener un snapshot (snp2)

Determinar dif. tiempo entre GPS y CPU
(delta_time)
Obtener imdiff=|snp1-snp2||
Crear Event_yyyy-mm-dd-HH-MM-SS.mat|

Crear video del evento
tiempo en el nombre de archivo es el tiempo|

K DIAGRAMA DE FLUJO —

O

movimiento.

Calcular mediana de distancias de (1.J) a (ic,jc) Escribir a Log_JD.txt:
(rm) [datenum FN #events]




metadata Estructura que contiene:
'AbsTime': Absolute time the frame was acquired, expressed as a time vector
'FrameNumber': Number identifying the nth frame since the start command
was issued
'RelativeFrame': Number identifying the nth frame relative to the start of a
trigger
"Triggerindex': Number of the trigger in which this frame was acquired

delta time Double, dif de tiempo entre GPS y CPU

GPS_Flag bool, 1 si GPS OK, O si hubo error

El tiempo del nombre de archivo es AbsTime(1), es decir el tiempo CPU del primer frame.







ARCHIVOS GENERADOS
POR UNA DETECCION

Xxlsx
...JD/Planilla_JD.xlIsx

Nombre video Dia Numero de grupo Fecha de clasificacion Meteoro Avion Animal Nubes Reldmpago Lluvia Foco Otros Nada Comentarios

Station_1_2021-11-12-20-48-55.avi 12/11/2021 20:48:55

Station_1_2021-11-12-22-29-35.avi 12/11/2021 22:29:35




l\\g ERROR LOG

* Si ocurre un error no previsto en el cédigo, se intenta enviar un mail con la
configuracién contenida en el archivo de configuracién “notifConfig.txt”:

*SMTP_Username

*SMTP_PWD - .. ..
% N Notificacion de Estacion 7 Recibides x
SMTP_server
k .
Fro m—Mq il redbolidos@fcien.edu.uy
*TO_MO” para mi «
xxx@yyy.edu.uy :ﬂﬁgzﬂ :;Urf-mg
seskskskoskok -dimagree
Matrix dimensions must agree.
smtp.yyy.com

* Sino se puede enviar el mail, lo contenido en el cuerpo del mail se guarda
localmente en el archivo “Error_Log.txt”.



mailto:xxx@yyy.edu.uy
mailto:xxx@yyy.edu.uy
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Controles ——————

i crvce Jhacoes
Thr FN

R mediano
Recording

usr

(") Enviar por FTP

Mascara de horizonte

Definir

Visualizar



CAL det

Cargar mascara (si no hay, matriz de unos)

v

Comenzar adquisicion
A
=1
i
102
No
Si v
Méximo de Obtener un snapshaot (snpi) Detener adquisicion y limpiar ri
pares de ! !
Pausar delta_t Graficar thr para cada par de frames
Imagenes ¢ ¢
d ife re nCi d Obtener un snapshot (snp2) Graficar nDif para cada par de frames

'

(Cbtener imdiff=|snp1-snp2| Graficar rm para cada par de frames

v

Calcular thr(ij=max(dif) Escribir en interfaz el promedio de thr
Y
Nl’JmerO de Camarm;irmmmxmr 4
(nDif}
pix con ‘
bri||o>='rhr Wﬁﬂﬁ;ﬁ{‘mi{wmmx
en pares de !
Calcular ic=<I>, je=<J=

imdagenes 1

(Calcular mediana de distancias de (1.J) a (icjc)
(rm)

diferencia

Par de frame
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R mediano
Recording

usr

(") Enviar por FTP

Mascara de horizonte

Definir

Visualizar



Promedio y
desv est de
pixeles con

brillo > 0

Histograma de imagen

CAL nubes

Cargar mascara (si no hay, matriz de unos)

v

Comenzar adquisicion

'

i=1

Obtener un snapshot (snp1)

v

Calcular brillo promedio de pix >0
(thr)

Y

Calcular desv. est. de pix > 0

v

Graficar histograma del snapshot

No

Graficar promedios y desv estandar

v

Escribir en interfaz el promedio de thr
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Mascara-de horizonte ==

Controles

Recording

usr

(") Enviar por FTP

Definir

Visuelizar

r



k en el punto de

genera un archivo Mask.mat, en la

raiz de la aplicacion.




