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(m,n = resolucién video)




alizada, o, si no

0 Z+C¥)

n "
Vp =§—r-sm(Az+a)
C) Con la lista de “matcheadas”, se realiza el ajuste de las Ec. 1-4, por minimos cuadrados no lineal
(Levenberg-Marquardt, implementacion en MATLAB Isgnonlin).
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]§ 2. CALIBRACION ASTROMETRICA

B) El usuario asiste al software en la identificacion de estrellas:
O i. Integrar video (promediar), y aplicar filtro tophat:
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]§ 2. CALIBRACION ASTROMETRICA

B) El usuario asiste al software en la identificacion de estrellas:
O ii. Generar mapa de n estrellas, con pardmetros (R,0):
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]§ 2. CALIBRACION ASTROMETRICA

B) El usuario asiste al software en la identificacion de estrellas:
O ii

4| Ul Figure

i. Marcamos estrellas:
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2. CALIBRACION ASTROMETRICA

i. Elegimos minimo nimero de puntos a usar en el ajuste
. Elegimos el mdximo error tolerable (MAE, O-C)
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2. CALIBRACION ASTROMETRICA 4

C) Al culminar la calibracién, se genera el archivo “constantesPlaca.txt” en /StationX/, que contiene las
constantes p1,...,p8 calculadas.

Asimismo, se grafica O vs C, en z y Az, y se muestran los principales resultados del ajuste:
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2. CALIBRACION ASTROMETRICA

Visualizar calibracion
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j§ 2. CALIBRACION ASTROMETRICA

Horizonte efectivo 4\ Figure 4
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j§ 2. CALIBRACION ASTROMETRICA

Mapas de z, Az

E Figure 2
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donde x es ancia radial del centroide
al centro de la image

Es decir, corregimos flujo instrumental por vifeteo y nuestro ajuste nos da el coeficiente de extincidon
(k=p_2) y el punto cero (p_3).







]§ 3. CALIBRACION FOTOMETRICA

Para ello ajustamos los pardmetros de fotometria de apertura (r_Star, r_Background) y clickeamos en

O “Identificar”.
Luego fijamos el maximo error admisible |O-C| en mV (se utiliza el minimo nimero de estrellas de la

pestaia de astrometria, que puede cambiarse) y clickeamos en “Calibrar fotom.”

ﬁ Astrometra  Fotometria  Bélido  Defeccion | Podemos agregar manualmente

planetas e incluirlos en la

__ _. calibracién, o también pueden
Retar 1 7] mv | o) utilizarse  para  evaluar la
Maxem |0 | Agregar planeta | calibracién, sefaldndolo como

Fesultadas “hoilido”.
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3. CALIBRACION FOTOMETRICA

La calibracién entonces nos da los pardmetros p1,...,p3 y genera un grdafico de O vs C en mV:

z Figure 3
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3. CALIBRACION FOTOMETRICA

La calibracién entonces nos da los pardmetros p1,...,p3 y genera un grdafico de O vs C en mV:

z Figure 3
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4. ASTROM. Y FOTOM. DE BOLIDO

Una vez que tenemos una calibracion astrométrica y una calibraciéon fotométrica, podemos hacer la
astrometria y fotometria de un bdlido detectado (en realidad, de cualquier objeto en el cielo, fijo o
movil).

El procedimiento es ir a la pestana “Bolido”:
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4. ASTROM. Y FOTOM. DE BOLIDO

luego, ajustamos una  gaussiana
bidimensional en cada frame al brillo
menos el cielo de fondo (moda del
cuadrado), que nos determinard la
extension espacial del objeto, y su flujo
extrapolado por encima de la
saturacion.  Podemos  visualizar el
proceso en curvas de nivel o de
superficie.

Las tres curvas
indicadas

corresponden «
0.9, 0.5 y 0.05 el
pico. Es decir que
la curva del

medio indica el
FWHM.




Una vez que tenemos el centroide en

cada frame y la gaussiana para medir
flujo integrado, podemos realizar la
astrometria  del centroide Yy la

O

fotometria del objeto.
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l\\gzt. ASTROM. Y FOTOM. DE BOLIDO
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5. EVALUACION ALGORITMO DETECCION

La ultima pestaina nos permite determinar en un video la evolucién
temporal de las condiciones que disparan una deteccién, para intentar
caracterizar el impacto de cada pardmetro en la deteccién

4] ul Figure

Calibration_1_2021-08-06-02-02-04

[ Abrirvideo | Frames =— e
_— II [ 1 ||| o 1 | [ IIIII [ | 1 1 ||||| 1 [ ||| 1 1 ||| LI | || LI R B |
) ) 1 12 23 34 45 56 67 78 89
| Abrir metadatos | 89
R Min color level [ ——
|\|’ern‘|é5ca|’a| [ N O R
— 0 52 104 156 208
— e

ut Ijl e R I e R L B |

0 30 60 90 120150180210
[IFlipH

Integracion de Video Filtrar imagen

Folometria | Bolido | Deteccion
Frame inicial [-Frame3 v| R tophat |2 v|
P — Delay
Frame final |Frame100  v| |$|
Resolucion | Original v|

Umbral diferencia
Mapa de estrellas

Status O |:-F'romediarvideo':| A —— III # pix sobre umbral dif

| Vvisualizar | R Ijl

IMar\dist mediana a centroide
n* |50 v Mombres
Crear estacion... |.. ..| O =

D III AT Ijl Lo |W”ml | Evaluar Algoritmo Det. |

Agregar.. |




l\\éi EVALUACION ALGORITMO DETECCION

La ¢ltima pestaina nos permite determinar en un video la evolucion

O

temporal de las condiciones que disparan una deteccién, para intentar
caracterizar el impacto de cada pardmetro en la deteccién
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l\\éi EVALUACION ALGORITMO DETECCION

La ¢ltima pestaina nos permite determinar en un video la evolucion

O

temporal de las condiciones que disparan una deteccién, para intentar
caracterizar el impacto de cada pardmetro en la deteccién
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l\\éi EVALUACION ALGORITMO DETECCION

S La ¢ltima pestaina nos permite determinar en un video la evolucion

temporal de las condiciones que disparan una deteccién, para intentar
caracterizar el impacto de cada pardmetro en la deteccién
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l\\éi EVALUACION ALGORITMO DETECCION

La ¢ltima pestaina nos permite determinar en un video la evolucion

O

temporal de las condiciones que disparan una deteccién, para intentar
caracterizar el impacto de cada pardmetro en la deteccién

Centroid coordinates






https://www.mathworks.com/matlabcentral/fileexchange/25617-right-ascension-declination-to-azimuth-elevation

